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Dokumentacja Techniczna Modut wejscia/wyjscia BX-IOM

1 Informacje wstepne i stosowanie

1.1 Stosowanie

Niniejsza dokumentacja dotyczy modutu wejscia/wyjscia typu BX-IOM od stanu wydania (nr rzeczowy: 20-
2100002-01-01).

1.2 General

Modut BX-IOM (EXTENDED INPUT, OQUTPUT MONITORED)
moze by¢ podtgczony do techniki X-LINE central sygnalizacji
pozarowej Integral IP MX i Integral IP CX.

Modut posiada galwanicznie odseparowane wyjscie napieciowe
nadzorowane (np. dla sygnalizatoréw) i galwanicznie odsepa-
rowane wejscie optoizolatora do monitorowania sygnatéw z
wyj$¢ bezpotencjatowych.

Jest przewidziany do nadzorowania zestykow bezpotencjato-
wych i do wysterowywania np. sygnalizatoréw zasilanych z
zewnetrznego zrodta zasilania.

Aby umozliwi¢ sterowanie i nadzorowanie odbiornikow o rezy-
stancji od 20Q do 1kQ zakresy obcigzen dla wyjscia nadzoro-
wanego podzielone sg na trzy zakresy.

Wyjscie moze zosta¢ zaprogramowane tak by w przypadku
utraty napiecia petlowego przyjmowac okreslony wczesniej stan
(fail-safe).

Zaréwno uruchamianie modutu BX-IOM jak i konfiguracja wy-
konywane sg za pomoca oprogramowania PC poprzez centrale
sygnalizacji pozarowej.

Modut posiada wbudowany izolator zwar¢, ktéry zapewnia w
przypadku zwarcia lub przerwy w obwodzie selektywne odizo-
lowanie uszkodzonego obwodu przy jednoczesnym zachowaniu
petnej funkcjonalnosci petli.

1.3 Informacje dotyczace kompatybilnosci

Modut BX-IOM jest catkowicie kompatybilny wstecz z modutem BA-IOM (EG072842) przy nastepujacych
zatozeniach:

o Zewnetrzne zasilanie jest wymagane, gdyz modut nie jest zasilany przez X-LINE

o Wejscie optoizolatora nie jest dostepne

e Przy pracy w trybie kompatybilnosci wstecz (do wersji oprogramowania V6.x) obcigzenie bedzie
automatycznie nastawiane

Modut wejscia/wyjscia BX-IOM od momentu wprowadzenia 20-2100002-01-01 jest wspierany
Q od oprogramowania Integral Software 7.1.
Przy podigczaniu modutu do istniejgcej instalacji oprogramowanie musi zosta¢ aktualizowane

do wersji oprogramowania 7.1.
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2 Funkcje i budowa

Modut wejscia/wyjscia BX-IOM moze by¢ uzywany gdy zastoso-
wane urzadzenia np. sygnalizatory akustyczne wymagajq stero-
wania i nadzorowania. Wejscie optoizolatora moze byé wykorzy-
stane do monitorowania napiecia zewnetrznego Zrodta zasilania
lub jako dodatkowe wejscie. Poniewaz modut moze by¢ instalo-
wany w dowolnym miejscu na petli dozorowej to jego przewaga
jest brak wymogu prowadzenia linii sterujgcej dla wyjscia i nad-
zorujgcej do centrali sygnalizacji pozarowej — dzieki temu mozli-
we jest stosowanie modutu w wiekszej odlegtosci od centrali
sygnalizacji pozarowe;.

Ustawianie prgdu nadzorujgcego na wejsciu i wyjsciu nastepuje
elektronicznie za pomocg asystenta peryferii. Po wigczeniu zasi-
lania mierzona jest rezystancja okablowania i odbiornika i zapi-
sywana w pamieci. Jezeli te warto$ci zmieniaja sie wiecej niz
przyjeta progi tolerancji, ktéra réwniez jest ustawiana przez asy-
stenta peryferii, to woéwczas wysytany jest komunikat o uszko-
dzeniu.

Modut wejscia/wyjscia BX-IOM

Modut wejscia/wyjscia BX-IOM

Zgodnie z normg PN-EN 54 szyld opisowy jest dostarczany do zamocowania w pierwszym
poziomie dostepu (tzn. do zamocowania na zewnatrz pokrywy obudowy) !

Funkcje wyj$é nadzorowanych:

e Automatyczne porownywanie wartosci pradu spoczynkowego

e Programowalne zakresy obcigzenia

e Programowalna czuto$¢ wykrywania uszkodzenia

e Pomiar pradu z komunikatem o uszkodzeniu w stanie aktywnym (wykrywane jest uszkodzenie wyj-

scia)

e Programowalna pozycja Fail-save

o Wykrywanie przerwania obwodu dla przeprowadzenia wysterowania (Aktywacja wyjscia gdy nastg-

pi wysterowanie i przerwanie obwodu)

Funkcje wejs¢:

e Pomiar rezystancji — programowalne progi nadzorowania i zadziatania

¢ Programowanie jako wyjscie typu “feedback” dla wyjscia sterujacego

Funkcje nadzorowania napiecia:

e Pomiar napiecia — programowalne zakresy zadziatania
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2.1 Podtaczenie

Modut BX-IOM jest montowany w obudowie z tworzywa sztucz-
nego. Prowadzenie kabla do techniki X-LINE i do elementéw
peryferyjnych jest wykonywane przez dtawiki lub nyple. Podta-
czenie do X-LINE nastepuje za pomoca bloku 6 zaciskéw $ru-
bowych.

Na module BX-IOM znajdujg sie nastepujace zaciski:

X1 Blok zaciskéw do podtaczenia urzadzen
peryferyjnych
X2 Blok zaciskow do podtaczenia petli

2.2 Interfejs X2 dla techniki petlowej

Pin Oznaczenie Opis
1 L1 : Wejscie/wyjscie petla +30V
2 .GND : X-LINE masa
3 'GND : X-LINE masa
4 L2 : Wejscie/wyjscie petla +30V
5 SHLD EZacisk do podtaczenia ekranu
6 SHLD ;Zacisk do podtaczenia ekranu
Elektryczne: zgodnie z wytycznymi dla techniki Integral X-LINE
Typ transmisiji: Operacja-Start-Stop, 8 bitow danych w formacie Manchester
Przepustowosc¢: 9600 Bd lub 4800b/s
Kierunkowos¢: dwukierunkowe
Zasilanie: VLoop = +12 do +30V DC
Zabezpieczenie: KEM i ochrona przed ESD za pomocg diod typu transil.
Podtaczenie: blok 6 zaciskow w odstepach 3,81 mm,
do mocowania przewodoéw od 0,14 do 1,5 mm?
Kabel: J-Y (St)Y 1x2x0.8 rt

jednoparowa skretka ekranowana
pojemnos¢ maks. 120 nF / km
LF-YY 1x2x0.8 rt
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Modut wejscia/wyjscia BX-IOM

2.3 Interfejsy peryferii X1

2.3.1 Wyjscie nadzorowane

“Oznaczenie

Liczba wyjsc:
Zatgczane napiecie:

Zakres obcigzenia:

Prad spoczynkowy:

Prad wyjsciowy:
Prad zwarciowy:

Czestotliwos¢ przetaczania:

Wyjscie pulsacyjne:

Rezystancja przewodow:

Zabezpieczenie:

Zaciski:

B-TD-BX-IOM-PL_V1-3k

1 VEXT Zewnetrzne zasilanie

2 GNDEXT éZeantrzna masa

3 IM1+ EWejécie — biegun dodatni

4 IM1- éWejécie — biegun ujemny

5 OM1+ EWyjécie nadzorowane — biegun dodatni
6 OM1- éWyjécie nadzorowane — biegun ujemny

1 wyjscie nadzorowane (tranzystorowe zabezpieczone przed zwarciem)
20V - 30V

od 20 Q do 1 kQ

Zakres 1: 160 Q do 1kQ
Zakres 2: 57 Q. do 375 Q
Zakres 3: 20 Qdo 75 Q

1 mA, 3 mAi 15 mA (ustawiany programowo)

maks. 1,3 A
min. 1.45 A, maks. 2.76 A

0,5 Hz maks.

100 ms - 25 s (przerwat 100 ms)
1 s do 30 s (przerwat 1 s)
10 s do 300 s (przerwat 10 s)

5Qdo50Q

Zakres obcigzenia 1: 50 Q maks.
Zakres obcigzenia 2: 20 Q maks.
Zakres obcigzenia 3: 5 Q maks.

KEM, ESD za pomoca diod transilowych i kondensatoréow wysokie-
go napiecia

6 zaciskéw srubowych, w odstepach 3,81mm,
dla przewodow od 0,14 - 1,5mm?
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2.3.2 Wejscie
Oznaczenie _
1 VEXT Zewnetrzne zasilanie
2 . GNDEXT : Zewnetrzna masa
3 M1+ : Wejscie — biegun dodatni
4 IM1- : Wejscie — biegun ujemny
5 OM1+ EWyjécie nadzorowane — biegun dodatni
6 OM1- §Wyjécie nadzorowane — biegun ujemny
Stosowanie: monitorowanie przekaznikowych zestykéw bezpotencjatowych lub sejfow
na klucze lub mechanizméw wyzwalajgcych
Napiecie nadzorowane: 20do 30V
Prad nadzorowany: 3,1 mA typ.
Prad zwarciowy: 3,63 mA maks.
Rezystancja obcigzenia: 2200
Rezystancja przewodow: 50 Q maks.
Okablowanie: diugoéé - maks. 30 m, nadzorowane na wypadek przerwania obwodu lub
zwarcia
Zaciski: 6 zaciskéw Srubowych, w odstepach 3,81mm,

dla przewodow od 0,14 - 1,5mm?

2.3.3 Monitorowanie napiecia zewnetrznego

Oznaczenie

1 VEXT Zewnetrzne zasilanie

2 GNDEXT : Zewnetrzna masa

3 M1+ : Wejscie — biegun dodatni

4 IM1- : Wejscie — biegun ujemny

5 OM1+ éWyjécie nadzorowane — biegun dodatni

6 OM1- éWyjécie nadzorowane — biegun ujemny
Zastosowanie: podtaczenie do zrédta napiecia zewnetrznego
Zakres napieciowy: +24 V typ. (20 do 30 V)
Pobér pradu: w zalezno$ci od podtgczonych urzgdzehn maksymailnie 3 A
Nadzorowanie: za pomocg mikrokontrolera (uC) w module
Zaciski: 6 zaciskéw srubowych, w odstepach 3,81mm,

dla przewodow od 0,14 - 1,5mm?
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3  Wytyczne odnosnie projektowania

Programowanie i projektowanie modutéw jest zawarte w aktualnej dokumentacji oprogramo-
wania Integral.

3.1 Pobor pradu

Przy pracy na jednej petli ostrzegaczy pozarowych i modutéw nalezy zwréci¢ uwage, ze po-
bor pradu modutu BX-IOM jest okoto 5 razy wiekszy od pradu czujki. Zaleca sie aby ilos¢

modutéw nie przekraczata 32 szt./petle.

W przypadku uszkodzenia zasilania sieciowego centrala sygnalizacji pozarowej jest zasilana przez baterie
akumulatoréw. Na podstawie konfiguracji i zastosowanych urzadzen peryferyjnych (moduty, czujki, syreny
itp.) nalezy zapewni¢ odpowiednig pojemnosc¢ baterii akumulatoréw dla spetnienia warunkoéw (zawartych w
normach i dyrektywach) dotyczacych pracy instalacji sygnalizacji pozarowej w trybie dozorowania i alarmu
przez wymagany okres czasu.

3.1.1 Typowe wartosci poboru pradu dla BX-IOM

Pobor pradu na potrzeby wtasne pracy modutu powinien réwniez by¢ brany pod uwage przy wykonywaniu
bilansu pradowego:

Oznaczenie Stan czuwania Stan alarmu

BX-IOM Modut wejscia/wyjscia 430 pA 430 pA

3.1.2 Bilans pradowy
Bilans pragdowy wykonywany jest w specjalnie przygotowanym do tego celu arkuszu kalkulacyjnym gdzie

mozemy wprowadzi¢ rézne typy baterii akumulatoréw i wymagany czas pracy dla pracy buforowej zgodnie
z obowigzujgcymi normami i wytycznymi.
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4 Schematy podtaczen

4.1 Schemat pogladowy
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4.3 Przyktad podiaczenia

Do pracy BX-IOM wymagane jest zewnetrzne zasilanie!

Podtaczenie nadzorowanych sygnalizatorow

Odbiornik/urzadzenie (sygnalizator akustyczny) jest uaktywniany za pomoca tego sterownika. Jest on pod-
taczany do zaciskow oznaczonych jako OM1+ / OM1-. Zrédto zasilania wymagane do uaktywnienia urza-

dzenia oraz dla pradu spoczynkowego wymaganego podczas monitorowania obwodu w stanie dozoru pod-
taczane jest do zaciskéw VEXT i GNDEXT.

Zasilacz
zewnetrzny

s

X1 BX-IOM o]
S 1| VEXT o
. S | GNDEXT =
\\§\Y\gnallzator Bl |1+ )52 g
SEC 1 -
) |omi+ i =
] Hs) | om- L2 @ =5
GND| |@ X3
e o eno| @ | =X
W wyjscie nadzorowane o
4 L1|1/@) —
©
.
o
@
L
£
Podtaczenie nadzorowanego wejscia
Zasilacz
zewnetrzny
-]
X1 BX-IOM 1]
1 VEXT o
GNDEXT -
ERa M1+ - X2 e
Wejscie = L IM1- )
Y M o SHLD —Eu
OM- = — =5
GND X3
GND £ 3s
L1 Q
™
—
o
2
1=
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Podiaczenie nadzorowanych urzadzen elektronicznych

Dla odbiornikéw elektronicznych z elektronicznie przetgczanym wejsciem, ktére nie majg statych wartosci
rezystancji w celu monitorowania obwodu na wypadek przerwy lub zwarcia przy zasilaniu niskim napieciem
nalezy podtagczy¢ rezystor nadzorujacy.

Zasilacz
zewnetrzny
X1 BX-IOM| %
. , —— 1) 1| VEXT o
sygnalizator elektroniczny — =
(&) | GNDEXT X2 =
., &) | M1+ Wzl g.}
. |' , S |- SHLD @ o
i = HLD| =
. 1k : =) oM+ s 5 /’ .= %
) | . 1 @ OM1- \f_; - :
,- I E— GND| (2 g > Sy
wyjscie nadzorowane L1 o
o ©
e
o
2
L=

W tym przyktadzie zostat wybrany rezystor 1kQ wiec moc rezystora nie musi by¢ zbyt duza (okoto 1W). Aby
zapewni¢ prawidtowe monitorowanie obwodu rezystor powinien by¢ podtaczony bezposrednio do zaciskéw
do ktérych przytaczone jest urzadzenie. Zakres obcigzenia jest ustawiany za pomocag komputera PC podta-
czonego do centrali.

4.4 Wymagania dla zasilaczy zewnetrznych

Wymagania dla zasilacza sg w petni zalezne od poboru pradu sterowanego urzadzenia i zakresu napiecia
roboczego. W zaleznosci od zastosowania urzadzen i ich przeznaczenia moze by¢ wykorzystany zasilacz
buforowy.

Po wykonaniu bilansu prgdowego mozna réwniez wykorzysta¢ zasilacz wewnetrzny B5(B3)-PSU(5) lub
B6(B4)-PSU(3).

Przy znacznych odlegtosciach do urzgdzenia oraz w przypadku gdy zasilacz centrali nie moze zapewnié
wymaganego pradu zalecane jest stosowanie zasilacza buforowego zewnetrznego. Réwniez w tym przy-
padku przed podtaczeniem nalezy wykonac kalkulacje bilansu pradowego dla uktadu.

Nalezy przestrzegac obowigzujgcych norm i wytycznych dla zewnetrznych zrédet zasilania!l
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5 Dane techniczne

Kontroler: Microchip 16F687, 8 Bit mikrokontroler
Pamieé: dane: 128 bajtéw na chip

program: 2k *14 bajtéw na chip
Pamie¢ adresowa: EEProm 256 bajtéw na chip
Podtaczanie: zaciski 6 srubowe

przewody petlowe przez tgcza dwuprzewodowe
protokét Integral X-LINE
maks. 32 sztuki BX-IOM/petle

Izolator zwar¢: maks. napiecie liniowe: Vmax =30V
min. napiecie liniowe: Vmin =12V
maks. znamionowy prad ciggty: lgmax= 100 mA
maks. znamionowy prad zatgczalny: Ismax = 180 mA.
maks. prad uptywnosciowy: ILmax= 10 UA
maks. impedancja szeregowa: Zcmax = 0,60 Q
zmiana ze stanu zamknietego na otwarty tylko dla znamionowego
pradu zataczalnego lub przerywajgcego
zmiana ze stanu otwartego na zamkniety tylko przy wykorzystaniu
rozkazu uaktywnienia
min. napiecie odtgczenia lub pracy: Vsomin= 10V
maks. napiecie odtaczenia lub pracy:  Vsomax= 30V

Podtaczanie peryferii: blok 6 zaciskdéw Srubowych
zasilanie zewnetrzne od 20 do 30V
Ochrona: KEM poprzez diody transilowe i szerokopasmowe odprzeganie obwodow
zasilajacych
Wymiary: ptytka elektroniki: 67 x 67 x 20 mm (DxSxG)
obudowa: 94 x 94 x 57 mm (DxSxG)
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6 Historia dokumentu

 Wydanie pierwsze ~ 11.11.2009

Wersja 1.1 04.05.2010
Wersja 1.2 10.08.2010
Wersja 1.3 10.09.2010

Najwazniejsze zmiany w poréwnaniu do poprzedniej wersji

rozdziat 1.2 & 4.3
rozdziat 1.2, 2,2.3.2,4.2
rozdziat 1.3, 2.3.1, 4.3

Modut wejscia/wyjscia BX-IOM

B-TD-BX-IOM-PL_V1-3k

SPS / R.Tirk

Strona 13 (13)



